Comment un robot fait pour retrouver son chemin ?
Compte rendu  d'expérience :
Hypothèse  : On pense que le robot de la vidéo connaît son chemin en suivant les lignes tracées au sol. _____________________________________________________________________
____________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________
 (
Schéma de l'expérience
) (
Explication de l'expérience : 
On a tracé
 
une ligne au feutre noir épais sur une feuille de papier. On a posé le robot sur cette ligne (robot allumé). 
Constat :  
Le robot suit la ligne tracée au feutre noir
_________________________________ ___________________________________________________________________________________________________________________________
)
 (
Robot
)
 (
Feuille blanche
)


 (
Ligne au feutre noir
)
 (
Remarque pour le prof
 : En SVT, ils font le schéma, l'explication et le constat au crayon de papier, la conclusion au stylo. On fait pareil pour des raisons de cohérences.
)
Conclusion (par rapport à l'hypothèse) :   _Notre hypothèse est validée : Le robot connaît son chemin en suivant les lignes.___________________________________________________________________
____________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________
 (
Feuille blanche
) (
Robot
) (
Schéma de l'expérience
) (
Explication de l'expérience : 
On a tracé
 
une ligne aux feutrex de différentes couleurs sur une feuille de papier. On a posé le robot sur cette ligne (robot allumé) 
___ 
Constat : 
Le robot suit les lignes foncées et fait le "caméléon"
________________________________ ___________________________________________________________________________________________________________________________
)




 (
Ligne au feutre de différentes couleurs
)

 (
Robot
) (
Feuille blanche
) (
Schéma de l'expérience
) (
Explication de l'expérience : 
On a tracé
 
un croisement au feutre noir sur une feuille de papier. On a posé le robot sur ce croisement (robot allumé). On fait 10 x  l'exp. 
___ 
Constat : 
Le robot choisit son chemin de Façon aléatoire
 ________________________________ ___________________________________________________________________________________________________________________________
)



 (
Croisement
)


 (
__ 
Tourner à gauche                            Aller à droite
                                  
Tourner à droite
 _________________            ________________________            ______________________
___________________            ________________________             ______________________
)
