[image: orobot2]Comment un robot fait pour retrouver son chemin ?
Compte rendu d'expérience :
Hypothèse  : _______________________________________________________________________
____________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________
 (
Schéma de l'expérience
) (
Explication de l'expérience : 
___
__
_____________
 
______________________________________________________________________________________________________________
__________
___
Constat : 
___
__
_
_______________
____________
 
______________________________________________________________________________________________________________
__________
___
)






Conclusion (par rapport à l'hypothèse) :   _______________________________________________________________________
____________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________
 (
Schéma de l'expérience
) (
Explication de l'expérience : 
___
__
_____________
 
______________________________________________________________________________________________________________
__________
___
Constat : 
___
__
_
_______________
____________
 
______________________________________________________________________________________________________________
__________
___
)






 (
Schéma de l'expérience
) (
Explication de l'expérience : 
___
__
_____________
 
______________________________________________________________________________________________________________
__________
___
Constat : 
___
__
_
_______________
____________
 
______________________________________________________________________________________________________________
__________
___
)






 (
___________________            ________________________            ______________________
___________________            ________________________             ______________________
)
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